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1. INTRODUCCION

Una de las claves para que tenga éxito la colocacién de un implante dental es su posicion
tridimensional, ya que ha de estar rodeado por hueso en todo su perimetro y situado en
un eje adecuado para percibir la protesis y sus respectivas fuerzas. Todos estos parametros
se estudian y planifican con un software de CBCT en el que se puede simular la colocacion
del implante. Para transportar estos registros al paciente existen varias herramientas, en-
tre ellas, la cirugia guiada se consideraria el gold standard y la mas actual seria la cirugia
navegada.Con este prototipo, proponemos testear una herramienta que supondria una al-
ternativa a las técnicas anteriormente mencionadas.

Objetivo/s: ensenar a los alumnos de la Escuela Universitaria ADEMA el uso de los simu-
ladores hapticos 3D con el fin de testear si el prototipo facilita en el acto quirurgico, la
colocacion de implantes dentales.

2. METODO

Estudio preclinico usando un simulador haptico 3D, en el cual, sobre varios escenarios,
se compara la precision en la colocacion de implantes, de la manera tradicional vs
usando el dispositivo.
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3. RESULTADOS

Los resultados obtenidos hasta el momento indican que el promedio en la desviacion de
la posicién mesio-distal de los implantes colocados sin el prototipo con respecto a la po-
sicion planificada es de 0,5mm (DE 0,48mm), mientras que la desviacion del mismo para-
metro realizado con el prototipo es de 0,28mm (DE 0,36mm). El promedio en la desviacién
de la posicidn vestibulo-distal de los implantes colocados sin el prototipo con respecto a
la posicion planificada es de 0,61mm (DE 0,64mm), mientras que el mismo dato usando
el prototipo es 0,26mm (DE 0,19mm).ELl promedio en la desviacion del angulo mesio-dis-
tal con respecto a la angulacion planificada sin usar el prototipo es de 12,48°(DE 7,3°)
mientras que usando el prototipo es de 2,73° (DE 1,09°). EL promedio en la desviacion del
angulovestibulo-lingual con respecto a la angulacién planificada sin usar el prototipo es
de 14,9° (DE 11,2°), mientras que usando el prototipo es de 1,18° (DE 0,78°).

4. CONCLUSIONES

Se ha observado que el uso de nuestro prototipo permite la colocacidn de implantes den-
tales con éxito y podria mejorar la precision en la posicién de los mismos.

Pésteres - Transformacion del proceso educativo mediante tecnologia digital 53




	APRENDIZAJE DE LA COLOCACIÓN DE IMPLANTESDENTALES MEDIANTE EL USO DE SIMULADORESHÁPTICOS 3D Y EL DESARROLLO DE UNPROTOTIPO PARA LA MEJORA DE LA PRECISIÓN ENAPARATOLOGIA QUE PRECISE ANGULACIÓN



